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AI賦能驅動創新農工關鍵技術研發

農工合作計畫徵案說明

農業部

115年10月20日

AI 增能共創智慧農業2.0
分項二[技術創新：智慧農場關鍵技術AI 模組開發]
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智農2.0目標與架構
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農工跨域合作
農業部+經濟部

智農2.0各分項定位 子項2-1：AI 賦能驅動新農工關鍵技術研發

子項2-2：學界跨域AI 通用關鍵技術開發
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智農2.0分項二之目標與關鍵成果

AI賦能研發具場域
適用性之智農創新
技術原型O

提升AI賦能智農創新技
術TRL，並驗證成本效
益

驗證AI賦能智農創新
技術之產業綜效，並帶
動投資

優化AI技術模組與智慧
機具，展現產業省工與
經濟成效

•研發自主生產管理所需之AI
技術模組與智慧機具至少5案
，建立AI技術模組原型3件。

•研發自主生產管理所需之AI技術
模組與智慧機具累計7案，建立AI
技術模組原型累計5件於民間場域
驗證
•提升至少3件AI技術模組原型之

TRL達5，具備可擴充性、跨場域
適用性，且達操作簡易化、設備
最少化及成本優化

•研發自主生產管理所需之AI技術
模組與智慧機具累計9案，建立AI
技術模組原型累計7件於民間場域
驗證
•累計提升5件AI技術模組原型之

TRL達5，具備可擴充性、跨場域
適用性，且達操作簡易化、設備
最少化及成本優化
•AI技術模組與智慧機具導入場域
驗證後，累計促投、促進場域節
省工時至少30%

•研發自主生產管理所需之AI技術
模組與智慧機具累計11案，建立
AI技術模組原型累計9件於民間場
域驗證
•累計提升7件AI技術模組原型之

TRL達5，具備可擴充性、跨場域
適用性，且達操作簡易化、設備
最少化及成本優化
•AI技術模組與智慧機具導入場域
驗證後，累計促投2,000萬元、促
進場域節省工時至少50%

116 117 118 119

首年著重TRL 
提升至3-5

K
R

技術創新
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農業部與經濟部之農工跨域合作歷程
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扣合農業部與經濟部之政策及產業需求，推動農業專家知識結合工業技術之跨部會科研合作，
共同提升農業精準協作技術

智農第一期(FY108~111)

奠定跨域合作基礎

智農第二期(FY112~115)

整合示範產業聚焦發展

晶創-生醫新農 (FY113~117)

晶片整合擴散農業機器人

先電後智，晶片驅動精準農業

精準高值提升
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智農2.0分項二-農工跨域合作架構
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〔農〕 〔工〕 〔農/工〕 〔農〕 〔農/工〕 〔農/工〕
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AI賦

能驅

動創

新農

工關

鍵技

術研

發

共通性動力載具

任務協作動態適應

作業功能模組
(精準除草、作物健康與土壤檢測)

龍門型機器人載具開發

非結構地形適應性導航

邊緣AI手眼協調：標的自適應精準作動技術
(Target-Adaptive)

病蟲害等複合偵測技術

複合作動機構開發

養殖水體/生物體多元感知
與風險管理

養殖監測與投餵自主移動載
具應用

生物環境風險預警與無抗決策技術

多模態生物環境融合感知模組開發

小型無人載具整合感測與投餵功能系統整合

智慧感監測技術與物聯網AIoT整合

智慧養豬系統國產模組化

一、龍門機器人平
台AI作業與場域應

用驗證

三、智慧養豬AI管
理系統與場域應用

驗證

二、智慧養殖AI感
知決策自主作業與
場域應用驗證

細部工作：
產業需求盤點、場域規格與驗證機制、專家知識、 關鍵技術模組化整合…等。

細部工作：產業需求盤點、場域規格與驗證機制、專家知識…等。

細部工作：產業需求盤點、場域規格與驗證機制、專家知識…等。

工：龍門機器人平台與AI
作業關鍵技術開發

農：高值作物AI精準作業
專家知識建構與場域驗證
(可調整為適切之合作計畫名稱)

工：智慧養殖無抗決策與
自主作業整合技術開發

農：智慧養殖AI感知決策
專家知識建構與場域驗證
(可調整為適切之合作計畫名稱)

工：智慧養豬AI管理系統

農：智慧養豬AI精準管理
專家知識建構與場域驗證
(可調整為適切之合作計畫名稱)

4年期

4年期

２年期

116~119年農工跨域合作計畫規劃架構 農業部：24,000千元

經濟部：59,070千元



Copyright 2026  MOA 農業部 禁止複製、轉載、外流  ITRI CONFIDENTIAL DOCUMENT DO NOT COPY OR DISTRIBUTE 8

1.以UGV或USV載具，搭載多元感測設備，進行動態巡檢與撒料。
2.多模態生物環境融合感知，整合影像與水質感測，進行風險早期預警；AI無抗決策
依風險演變提供處置優先順序與管理建議。

工：龍門機器人平台與
AI作業關鍵技術開發

工：智慧養殖無抗決策
與自主作業整合

技術開發

1.針對小型農地建置通用龍門農業機器人底盤。
2.因應複雜地形之「非結構化環境適應性AI導航」以語意地圖+ RTK+多感測器融合
之導航技術。

3.「標的自適應精準作動技術」，建置農務作業需求作動的機器手臂，並整合影像AI
辨識模組(深度、彩色、熱影像、多光譜) ，執行田間管理與品質分級等作業。

技術規格

工：智慧養豬
AI管理系統

AI賦

能驅

動創

新農

工關

鍵技

術研

發與

產業

化

1.以電子餵飼器配合熱影像攝影與動態體重量測，進行女豬體重管理與健康監測搭載
多元感測設備。

2.電子餵飼器具聯網功能，可遠端控制與排程控制，可記錄每日下料量，資料可連雲
端進行後台管理(國產化設備與系統)。

4年期

4年期

2年期*

經濟部：

農工合作計畫之工方技術規格

*註：118~119年將另擬定推動議題
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[經濟部] 龍門機器人平台與AI作業關鍵技術開發
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➢ 針對小型農地之通用龍門型農業機
器人動力底盤。

➢ 非結構化環境適應性AI導航：因應
複雜地形之「語意地圖+ RTK+多
感測器」融合與導航技術。

➢ 邊緣AI手眼協調：結合複合影像辨
識模組(深度、彩色、多光譜)為標
的自適應精準作動技術，邊緣AI辨
識作物姿態，自動調整模組操作。

通用龍門型農業機器人動力底盤

邊緣AI：精準除草模組

邊緣AI：土壤檢模組

非結構化環境適應性AI導航 邊緣AI：複合影像辨識
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[經濟部] 智慧養殖無抗決策與自主作業整合技術開發
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設備國產化

AI輔助決策

RFID關聯數據整合：
ESF數據、給料點、體
重、溫度、行為數據等

Convolutional
Neural Networks 
Networks(CNNs)
For 視覺辨識分析

Recurrent Neural
Networks(RNNs)
(Time-series data 

like weight, feeding)

數據接收
與標準化

RFID
關聯系統

女豬體重與生長模型
output FCR、growth curve

疾病與健康監控模型
output fever alerts, 
Lameness detection

管理與決策反饋模型

數據傳輸與匯聚層
(Date Transmission & 

Aggregation Layer)

智慧網關與
網絡連接 熱影像數據及行為性資料

熱影像數據與結合同融合

熱影像數據
Temperature 
Matrix

彩色視訊流 
Sow Behavior

女豬管理

[經濟部] 智慧養豬AI管理系統
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徵案作業流程
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農方團隊
提出申請

徵案公告/說明會

審查會議

函文通知
核定結果

農業部補助/委辦細部計畫書撰寫

結束

10/15(四) 徵案發函公告、10/20 (二) 辦理線上說明會。

11/6(五) 完成提案收件。

11月中、下旬 辦理書面審查會議。

12月初 函文通知核定結果。

12月下旬 執行團隊完成研提計畫書系統上傳。

不通過

通過

(1) 由「農工跨域服務小組」協助收件及問題答復。
(2) 提案資料請於11/6(五)下午5點前Email提供PDF及Word檔予「農工跨域服務

小組」彙收。
➢工研院中分院 黃小姐/07-3311658分機805/peiying.h@itri.org.tw
➢工研院中分院 楊小姐/07-3311658分機620/itri538947@itri.org.tw

(1) 核定函文，提供1.委員意見、2.核定經費、3.研提計畫書系統作業時間。
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簡報結束 感謝聆聽
Thanks for your attention.
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